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1. Przydziat

Sterowniki-regulatory KROS przeznaczone sg do zapewnienia
bezpiecznej automatycznej pracy trojfazowych elektrycznych systemoéw
grzewczych opartych na kottach elektrycznych i element grzejny z
zachowaniem zadanych trybdéw termicznych i czasowych oraz parametréw
zuzycia energii elektrycznej. KROS steruje jednoczesnie dwoma kottami i
dwoma systemami cyrkulacji (zawiera oddzielny kanat - czujnik temperatury
i grupe sterujgca elektrozaworami/stykami drugiej pompy - do ustawienia
systemu cieptej wody uzytkowej (w okresie letnim - bez ogrzewania systemu
grzewczego) lub ogrzewania podtogowego), z niezaleznymi temperaturami
systemowymi. Urzgdzenia KROS zapewniajg bezpieczng i wydajng prace
kottow elektrodowych w instalacjach grzewczych z dowolnego materiatu,
umozliwiajgc jednoczesnie wykorzystanie wody wodociggowej jako czynnika
grzewczego.

2. Urzadzenie i zasada dziatania

KROS jest sterowanym mikroprocesorowo urzgdzeniem z
potprzewodnikowym przetgczaniem zasilania podgrzewacza wody.

Ustawione i biezgce parametry pracy systemu sg wskazywane na
tarczy i za pomoca diod LED.

Funkcjonalnie KROS sktada sie z zegara dobowego, pieciu
sterownikOw i sterowanego przez nie regulatora mocy kotta trojfazowego
oraz klucza elektronicznego przekaznik sterowania pompg, przekaznik
sterowania zaworem elektromagnetycznym (lub pompg pomocniczg) i drugi
(np. gazowy) przekaznik sterowania kottem.

Programowalny zegar dobowy z zegarem czasu rzeczywisteqo
wigcza/wytgczal/przetgcza kotty zgodnie z programem dobowym
ustawionym przez uzytkownika. Na przyktad, aby korzystaé z nocnej taryfy
za energie elektryczng, kociot elektryczny jest zaprogramowany do pracy w
godzinach od 23:00 do 7:00, a gazowy (drugi) kociot jest upowazniony do
pracy przez pozostatg czes¢ dnia.

Regulator pradu kotta ogranicza i stabilizuje prad (moc) kazdej fazy
na poziomie ustawionym przez uzytkownika za pomocg pokretta na panelu
przednim. Na przyktad dla kotta o mocy 9 kW prosze ustawi¢ maksymalng
wartos¢ pradu na 14 A. Regulacja jest bezstopniowa, a aktualna wartos¢
Sredniego pragdu fazowego jest wyswietlana na wyswietlaczu cyfrowym.

Drugg funkcjg tego sterownika jest ochrona systemu przed skokami
napiecia sieciowego, w przypadku ktérych nagrzewnica jest natychmiast
wytgczana, a po 5 sekundach nastepuje niezalezny restart systemu.




Trzecig funkcjg jest ochrona catego systemu przed zwarciem w
obcigzeniu, w przypadku ktérego grzejnik jest natychmiast wytgczany i
jednoczesnie wtgcza sie brzeczyk "Alarm".

Regulator_temperatury czujnika Dtl (pierwszy system) wytgcza
kociot elektryczny i Pompe 1 (po czasie opdznienia zdefiniowanym przez
uzytkownika), gdy temperatura czujnika Dt1 osiggnie gorny prog ustawiony
przez uzytkownika. Temperatura czujnika Dt1 nie moze przekroczy¢
ustawionej wartosci, nawet jesli zewnetrzne urzgdzenia sterujgce
podtaczone do KROS nadal wydajg polecenie "Ogrzewanie".

Gdy temperatura spadnie do dolnego progu ustawionego przez
uzytkownika, sterownik wtgczy pompe 1 i (po opdznieniu ustawionym przez
uzytkownika) bojler elektryczny.

Podczas pracy w trybie ogrzewania, co 30 minut (na 1 minute)
sterownik wymusza uruchomienie Pompy 1 - w celu porownania temperatury
czynnika chtodzgcego wewnatrz kotta i w instalacji grzewczej. Podczas
pracy w trybie "Lato" (w okresie zimowym - tryb "anty-grzanie"), sterownik
uruchamia Pompe 1 co 30 minut (na 1 minute). - zamrazanie") - pompa 1
uruchamia sie co 3 godziny na 1 minute.

Jednoczesnie z wigczeniem/wytgczeniem Pompy1, przetgczany jest
drugi przekaznik sterowania kotta.

Requlator _temperatury czujnika Dt2 (drugi__system) jest
przeznaczony gtownie do dostarczania cieptej wody i dlatego ma
pierwszenstwo przed wszystkimi sygnatami sterujgcymi z wyjgtkiem
regulatorow napiecia zasilania i prgdu kotta.

Steruje bojlerem elektrycznym i pompg 2 lub bojlerem elektrycznym i
(w zaleznosci od ustawien uzytkownika) pompg 1, kottem gazowym i
elektrozaworem (przetgcza przeptyw cieptej wody do drugiego systemu).

Gdy temperatura czujnika Dt2 osiggnie gorng wartos¢ (ustawiong
przez uzytkownika), sterownik przetgcza obcigzenia i rezygnuje z priorytetu
sterowania.

Gdy temperatura czujnika Dt2 spadnie do nizszej warto$ci (ustawionej
przez uzytkownika), sterownik ponownie otrzymuje priorytet sterowania
obcigzeniem.

Sterownik zewnetrznego urzadzenia _sterujgceqo umozliwia
sterowanie systemem grzewczym za pomocg réznego rodzaju urzgdzen, od
prostego przetgcznika po komputer ("inteligentny dom"), a liczba urzgdzen
sterujacych jednoczesnie podtgczonych do KROS jest nieograniczona.

Polecenie "ogrzewania" dla wejscia sterujgcego to zamkniecie jego
stykow




Wewnetrzny regulator temperatury chroni KROS przed
przegrzaniem wewnetrznych i zewnetrznych (grzejnikowych) czesci
urzadzenia, aby zapobiec jego awarii poprzez wytgczenie zasilania kotta. Po
ostygnieciu urzgdzenia sterownik automatycznie uruchamia system
ponownie z wczesniej ustawionymi parametrami.

3. Gtéwne cechy techniczne

1  Moc grzatki, kW 6/9/12/15/18/25

2  3-biegunowe napiecie sieciowe 50/60 Hz, V ~230...440

3 | Wiasny pobdr mocy, nie wiecej niz, W 3

4  Liczba dziennych programéw czasowych (wt. + wyt.) 5

5 fﬁj{l;réezsel:]is:\évcl;en temperatury pierwszego ukfadu +30...70

6  Drugi zakres ustawien temperatury systemu, °C +30...60

7  Minimalna histereza w ustawieniach temperatury, °C 1

8  Zakres regulacji pradu, A 5..10/15/20/25/30/40

9 | Prad zadziatania zabezpieczenia wyjscia kotta, A 10/15/20/25/30/40

10 Zakres ustawieh czasu pompowania chtodziwa, s 1...120 / na state

11 Maksymalna moc wyjsciowa "pompy", W 300

12 Maksymalna moc wyjsciowa "Zawér/pompa2", W 300

13 Maksymalna przetgczana moc wyijscia sterujgcego, W 500

14 Prad ster_owania w zewnetrznym obwodzie 01
sterowania, mA

15 Zasilanie zapewniajgce doktadne dziatanie zegarka SR2032

16 Temperatura otoczenia, °C -10...+35

17  Wymiary catkowite (montazowe), mm 235x200x105

18 Waga (bez czujnikéw), kg 2,25

4. Wskazanie srodkow bezpieczenstwa
W urzadzeniu stosowane sg napiecia zagrazajgce zyciu!
Podczas obstugi i konserwacji sterownika nalezy przestrzegac

wymogow  "PrzepisOw dotyczgcych technicznej obstugi instalacji
elektrycznych przeznaczonych dla odbiorcow indywidualnych” oraz
"PrzepisOw bezpieczenstwa dotyczgcych obstugi instalacji elektrycznych
przeznaczonych dla odbiorcow indywidualnych”. Sterownik musi by¢

eksploatowany w pomieszczeniu przeciwwybuchowym o wilgotnosci



wzglednej do 80%. Atmosfera musi by¢ wolna od pytu, kwasow, zasad i
innych agresywnych elementow.
ZAKAZANE:

Prosze otworzy¢ pokrywe zaciskow sterownika, jesli w przewodzie
zasilajgcym wystepuje napiecie.

Prosze zainstalowac sterownik na drewnianych lub innych tatwopalnych
ptytach (Scianach).

Podtgczy¢ dowolne napiecie do stykow wejsciowych sterownika.

5. Opis
5.1. Elementy sterowania i wyswietlania systemu KROS znajdujg sie

na panelu przednim:

1 - czterocyfrowy wyswietlacz
2 - Przycisk wyboru
parametrow

3 - przycisk "+" - zwiekszenie
wartosci liczbowej parametru
4 - przycisk "-" - zmniejszanie
wartosci liczbowej parametru
5 - Pokretto ustawiania
poziomu ograniczenia pradu

(mocy)

6 - Dioda LED "OK" — 7 5
wskaznik zatrzymania ogrzewania przez zewnetrzne urzgdzenie
sterujgce

7 - Diody LED - wskazniki trybu "ogrzewania"
8 - Dioda LED - wskaznik pracy pompy
9 - Dioda LED - wskaznik pracy pompy 2 / zaworu



5.2. Polgczenia z wejsciami i wyjsciami instrument

5.2.1. Podiaczenie zasilania,
obciazenia, czujnikéw
temperatury i innych urzadzen
sterujgcych i kontrolnych musi
byé wykonane $cisle wediug
oznaczen listwy zaciskowej
(tabliczka wewnatrz pokrywy
przedziatu zaciskowego).

Rys.1. Podtaczenie
okablowania zasilania,
obcigzenia i czujnika
temperatury podczas pracy w
pojedynczym systemie

cyrkulacji (z jednym cyfrowym
czujnikiem temperatury).

1 — kociot

2 — pompa

3 - czujnik temperatury

Rys. 2. Podtaczenie

przewodow zasilania,
obcigzenia i czujnika
temperatury podczas pracy
dwoch systeméw cyrkulacji (z
dwoma cyfrowymi czujnikami
temperatury).

1 — kociot

2 - pompa pierwszego systemu
(ogrzewanie)

3 - pierwszy czujnik temperatury
system

4 - pompal/zawoér* drugiego
systemu (CWU)

5 - drugi czujnik temperatury
system

* Zawor moze by¢ zaworem

Rys. 1
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dwu/trzy/czterodrogowym | moze byc zainstalowany po stronie




powrotnej lub zasilajgcej, w zalezno$ci od struktury funkcjonalnej
systemy

5.2.2. Podigczenie zewnetrznych urzadzen sterujacych
KROS posiada wejscie sterujgce "External managing" do sterowania

systemem grzewczym przez urzgdzenia zewnetrzne.

W przypadku tego wejscia polecenie "Ogrzewanie" oznacza zamkniecie
jego stykoéw (sg one juz zasilane przez wewnetrzne zrodto zasilania (1)). -
Dlatego na IU nalezy zastosowaé styki przekaznika "COM-NO" (bez
napiecia).

Polecenie zatrzymania ogrzewania z zewnetrznych urzgdzen jest
sygnalizowane swieceniem wskaznika "OK" (patrz str. 5.1).

5.2.3. Sterowanie dwoma kottami
Sterownik KROS moze sterowa¢ jednoczesnie dwoma kottami:

elektrycznym i gazowym (lub innym kottem z wejSciem sterujgcym).
Sterownik KROS moze sterowaC jednoczesnie dwoma Kkottami:
elektrycznym i gazowym (lub innym kottem z wejsciem sterujgcym). W trybie
rownolegtym KROS wydaje polecenie "Ogrzewanie" do dwdch kottdéw
jednoczesnie - w tym celu przewdd sterowania drugiego kotta (gazowego)
musi by¢ podigczony do stykow "COM" i "NO" wyjscia sterowania KROS
(patrz Rys.1 i Rys.2). W przypadku pracy naprzemiennej KROS wydaje
polecenie "Ogrzewanie" tylko do jednego kotta, zabraniajgc pracy drugiego
kotta - w tym celu wykorzystywany jest przewdd sterowania drugiego kotta
(gazowego) -Kotta powinny by¢ podtgczone do stykow "COM" i "NC"
5.3. Ustawianie parametrow

Zainstalowa¢ wszystkie dostepne dla uzytkownika parametry pracy
systemu, oprocz obecnego poziomu granicznego (mocy) kotta, dzieje sie
funkcjonalnymi przyciskami na panelu przednim KROS (patrz pkt. 5.1) z
odzwierciedleniem wartosci liczbowej na wyswietlaczu czterocyfrowym.
Pierwszy znak - aby wyswietli¢ kod parametru, a reszta — jego wartos¢

liczbowa.



5.3.1. Ustawianie temperatury plynu ciepta obiegu pierwotnego

(pierwszego) systemu (ukladu). Po wigczeniu

ogrzewania biezgcej wartosci tego parametru H|-' W -l

% -—
s

domysinie wyswietla sie na wyswietlaczu.

Kod dla tej opcji nie jest dostepny, wiec wyswietlacz pokaze, na przyktad
- jak w obrazie, co odpowiada 26,3 ° C.
Przeglad i ustawienie goérnej granicy. Aby

wyswietli¢ wczesniej ustawionej gdrnej granicy :

A —

temperatury (warto$¢, przy ktorej ogrzewanie

//\U/\\

i

zostanie wytgczone), nacisnij przycisk "+ " (strzatka w 7
gore) - wysSwietlacz zmieni sie w trybie migajacym

(tryb edycji), z odzwierciedleniem liczby goérnej granicy. Przyktad - na
rysunku - 65°C.

Jesli chcesz to zmieni¢, a wyswietlacz miga (5 sekund), nacisnij i
przytrzymaj jeden z przyciskow "+" (zwiekszenie) lub "-" (zmniejszenie) do
zgdanej wartosci. Aby zapamieta¢ nowo wybrany limit (granice), nacisnij
przycisk, aby wybraé opcje (po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto
5 sekund), niezaleznie od trybu edycji wyjscia mikrokontrolera, ktory
zostanie potwierdzona przez zakonczenie migania wyswietlacza i przejscie
go do wyswietlania aktualnej wartosci temperatury.

Przeglad i ustawienie dolnej granicy. Aby wyswietliC wczesniegj
ustawiong nizszg temperature graniczng (wartos¢ przy obnizeniu do ktorej

grzanie bedzie odnawiato sie), nacisnij przycisk "-"

A

—

(strzatka w dot) - wysSwietlacz zmieni sie w tryb

=

migajgcy (tryb edyciji), aby wyswietli¢ liczbe dolnej

!
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\

N
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granicy. Przyktad - na rysunku - 60°C.

Jesli chcesz to zmieni¢, a wyswietlacz miga (5 sekund), nacisnij i
przytrzymaj jeden z przyciskow "+" (zwiekszenie) lub "-" (zmniejszenie) do
zgdanej wartosci. Aby zapamieta¢ nowo wybrany limit (granice), nacisnij

przycisk, aby wybrac opcje (po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto



5 sekund), niezaleznie od trybu edycji wyjscia mikrokontrolera, ktory
zostanie potwierdzona przez zakonczenie migania wyswietlacza i przejscie
go do wyswietlania aktualnej wartosci temperatury.
5.3.2. Ustawienie poziomu ograniczenia pradu (mocy) kotia

KROS-325 zawiera unikalny aktualny kontorler prgdu kotta (patrz pkt.
2), praca ktorego polega na przedstawieniu na kociot tylko tej czesSci
sieciowego napiecia, ktore jest potrzebne dla stabilnego wsparcia
wybranego przez uzytkownika poziomu prgdu niezaleznie od fluktuaciji
napiecia i poziom przewodnosci elektrycznej ptynu ciepta. Innymi stowami,
KROS-325 "przepuszcza" na kociot cate napiecie sieciowe dopdki poziom

rosngcego pradu nie przybliza sie do ustalonego rgczkg na przednim panelu

znaczeniu - z tej chwili grzanie trwa, lecz juz z = =

nieodmiennym (ustabilizowanym) poziomem pradu '

-
L "-"

l.-
-

A
L— —

L

kotta.

Ustawienie poziomu ograniczenia prgdu (mocy) kotta nalezy czynic przy
temperaturze na wyjsciu z kotta, bliskg do gérnej granicy (pkt. 5.3.1) przy
pracujgcym kotle - na wyswietlaczu odzwierciedla sie potoczne znaczenie
pradu.

Dla tego naciskajcie przycisk wyboru parametru do odzwierciedlenia na
wyswietlaczu $wiadczen z kodem (pierwszy znak) "c¢" (current). W
przyktadzie na rysunku - 15,0 A (amperow).

Dalej ustalajcie rgczkg konieczny poziom ograniczenia prgdu wedtug
Swiadczen wyswietlacza, wytrzymujgc pauze 2...5 sekund miedzy skretami
rgczki (dla ewidencji inercji stabilizatora).

Do nacisniecia przycisku wyboru parametru wyswietlacz pozostanie w
trybie wyswietlania prgdu (lub jakikolwiek inny parametr, na ktorym
zatrzymuje sie uzytkownik - na state wyswietlanie aktualnej wartosci

wybranego parametru).



5.3.3. Wybor konfiguracji systemu cyrkulacji

KROS-325 moze pracowac¢ w jednym systemie

obiegowym, albo w dwoch. Wybor konfiguracji dzieje ' ' L

|

)

sie przyciskami funkcjonalnymi. ' ' ' ' '

Ogdlny kod parametrow drugiego systemu — dwa pionowe segmenty w
dolnej czesci pierwszego znaku.

Pierwszy parametr — Wiaczanie /| Wylgczanie drugiego systemu.
Nacisnieciami przycisku wyboru parametru wybierzcie do wyswietlania na
wyswietlaczu "Il OFF" (czy "Il On" - zaleznie od przedtem ustalonego
zadania). Wiaczenie drugiego uktadu - nacisniecie przycisku "+" -na
wyswietlaczu "Il On" . Wylgczanie - nacisniecie "-"
Off».

Uwaga! Nie mozna wybraé konfiguracji z dwoma systemam

- na wyswietlaczu «ll

(uktadami), jesli do KROS-325 jest nie podfaczony czujnik temperatury
drugiego systemu! W takim wariancie praca catego systemu bedzie
zatrzymana i blokowana, na wyswietlaczu kolejno bedzie oswietlaty sie kody
btedéw "EO01" i "E04". Odblokowanie odbywa sie poprzez jednoczesne
nacisniecie przyciskow "+" i "-"

5.3.4. Ustawianie temperatury systemu drugiego (drugiego ukiadu)

Przeglad i ustawienie goérnej granicy. Dla

\

przegladu przedtem ustalonej gornej granicy

v
temperatury (znaczenie, osiggniewszy ktérego l E'_. '_.

!
)
—

—

grzanie drugiego systemu bedzie oditgczato sie) 7

\

|
()
I
nacisnijc przycisk "+" (strzatka w gore) -
wyswietlacz przejdzie w tryb migajgcy (tryb edycji), z odzwierciedleniem
liczby gornej granicy. Przyktad — na rysunku — 65°C.
Jesli chcesz to zmieni¢, a wyswietlacz miga (5 sekund), nacisnij i
przytrzymaj jeden z przyciskow "+" (zwiekszenie) lub "-" (zmniejszenie) do

zgdanej wartosci. Aby zapamieta¢ nowo wybrany limit (granice), nacisnij

przycisk, aby wybrac opcje (po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto



5 sekund), niezaleznie od trybu edycji wyjscia mikrokontrolera, ktéra
zostanie potwierdzona przez zakonczenie migania wyswietlacza i przejscie
go do wyswietlania aktualnej wartosci temperatury.

Przeglad i ustawienie dolnej granicy. Aby .

wyswietli¢ wczesniej ustawiong nizszg temperature y

-
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i

o
T

' —

'

graniczng (wartoS¢ przy obnizeniu do ktérej grzanie —_
bedzie odnawiato sie), nacisnij przycisk "-" (strzatka w

dot) - wyswietlacz zmieni sie w tryb migajgcy (tryb edycji), aby wyswietli¢
liczbe dolnej granicy. Przyktad — na rysunku — 60°C.

Jesli chcesz to zmieni¢, a wyswietlacz miga (5 sekund), nacisnij i
przytrzymaj jeden z przyciskow "+" (zwiekszenie) lub "-" (zmniejszenie) do
zgdanej wartosci. Aby zapamieta¢ nowo wybrany limit (granice), nacisnij
przycisk, aby wybra¢ opcje (po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto
5 sekund), niezaleznie od trybu edycji wyjscia mikrokontrolera, ktory
zostanie potwierdzony przez zakonczenie migania wyswietlacza i przejscie
go do wyswietlania aktualnej wartosci temperatury.

5.3.5. Ustawienie zwitoki wigczenia kotla

T
A
W
.—.
.--
L

— .-n-"
A -

-

Po kazdym zatrzymaniu systemu (brak zasilania,

ustawienia edycji, sterowanie przez urzgdzenia i—i=
A"

zewnetrzne (UZ), KROS-325 najpierw uruchamia
pompe, a po wyciekaniu ustalonego czasu zwloki (wyswietlacz
odzwierciedla odliczanie w sekundach) - podtacza kociot. Ten czas zwtoki -
to parametr, rowniez dostepny do przemiany uzytkownikiem.

Kod parametru dla edycji - "d". Dla przeglagdu przedtem ustalonej
granicy nacisnieciami przycisku wyboru parametru, wybra¢ wyswietlanie na
ekranie z tym kodem. Przyktad — na rysunku — d030 - jest ustalona zwtoka
30 sekund.

Jesli chcesz zmieni¢ to ustawienie - nacisnij i przytrzymaj jeden z
przyciskow "+" (zwiekszenie) lub "-" (zmniejszenie) do zgdanej wartosci. Aby

zapamieta¢ nowo wybrany limit (granice), nacisnij przycisk, aby wybrac




opcje (po prawej stronie ekranu), lub poczekaj (okoto 5 sekund)
samodzielnego wyjscia mikrokontrolera z trybu edycji, co zostanie
potwierdzono przez zakohczenie migania wyswietlacza i przejscie go do
wyswietlania aktualnej wartosci temperatury pierwszego systemu.

5.3.6. Temperatura wewnetrzna KROS-325

Kod tego parametru — jeden pionowy segment w —
DI I

- . A

dolnej czesci pierwszego znaku. Ta opcja nie jest )

dostepna do edycji.

Dla przegladu potocznego znaczenia wewnetrznej temperatury i
radiatora KROS-325, nacisnieciami przycisku wyboru parametru wybierz
wyswietlanie na wyswietlaczu z takim kodem. Przyktad — na rysunku - 140,5
- temperatura skfada 40,5 °C.

Maksymalna wartos¢ tego parametru — 70 °C. Po osiggnieciu tego
poziomu KROS-325 bedzie wytgczyé obcigzenie, na wyswietlaczu bedzie
odzwierciedlat sie kod btedu "E09".

Po obnizeniu temperatury do 69 °C KROS-325 automatycznie wznowi
prace systemu przy jednoczesnym zachowaniu wszystkich wczesniej
ustalonych parametrow.

5.3.7. Tryb "Zima" / "Lato"

Ten tryb czesciej wykorzystuje sie przy pracy na dwa systemy
cyrkulacje, z ktérych pierwszy, - system grzewczy, drugi,zazwyczaj, -
system gorgcego wodociggu (patrz pkt. 1, pkt. 2).

Podczas pracy w "Zima" KROS-325 kontroluje nagrzewanie obu
systemow jednoczesnie (patrz pkt 2). W trzybie "Lato" system grzewczy
blokuje sie*, kociot pracuje tylko na system gorgcego wodociggu.

Aby ustawi¢ zgdany tryb, naciskaj klawisze parametréw, aby wybrac

ekran do wyswietlania «<HEA» (ogrzewanie — ogrzewanie) lub «SA» (Lato -

lato) - wyswietla poprzednio ustalone zadanie). | ) ()= I |

Przemiana parametru - nacisniecie przycisku "+" lub "-". | l |_] I l

|
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*szorstko ustala sie temperatura ptynu ciepfa na poziomie 10°C.
Zima zaleca sie korzystanie z tej funkcji w trybie "Antyzamarzanie”
5.3.8. Zawoér lub pompe w drugi uktad cyrkulacyjny
W zaleznosci od tego, czy mechanizm wykonujacy (zawor lub pompa)

jest podtgczony do wyijscia "Zawor" (po lewym panelu bocznym KROS-325)

dla zabezpieczenia cyrkulacji ptynu ciepta w drugim ] . '_,| ' — ”
systemu (ukfadzie) - konieczne jest, aby wybrac ':l '—>| — ’:[I

.— i3
——

odpowiednig warto$¢ podczas ustawiania parametrow.

Naciskajgc klawisze parametrow, aby wybra¢ ekran do wyswietlania «lI
FL» (Flap - zawdr) lub «Il PU» (Pump - Pompa) - wyswietla poprzednio
ustalone zadanie). Przemiana parametru - nacisniecie przycisku "+" lub "-".

6. Instalacja i pierwsze uruchomienie

Uwaga! Montaz i podtgczenie muszg by¢ wykonywane przez
wykwalifikowanych specjalistow, ktérzy studiowali tej Instrukcji uzytkowania.

Podczas montazu nalezy scisle przestrzegaC podtaczan przewodow
zasilania i pozycjom konsumentéw tablic informacyjnych w poblizu
stykowych ztgczy.

Naktadane czujniki temperatury powierzchni muszg by¢ zabezpieczone
za pomocg pasty termoprzewodzgcej KPT-8 (lub analogicznej) z pézniejszg
izolacjg cieplng od srodowiska przyrodniczego.

Miejsce montazu KROS-325 musi zabezpiecza¢ wolne oziebienie jego
radiatora (zakazany w montazu szafek wiszgcych, potek, itp).

Przekroj przewodow zasilajgcych i obcigzenia powinny zapewnic
przejscie odpowiednich prgdow bez ogrzewania.

Przewody podtgczone do zaciskow wejsS¢ sterowania "Sterowanie 1" i
"Sterowanie 2 " - nie wiecej niz 1,0 mm? zdejmowanie izolacji dla
podfaczania do zaciskdw — co najmniej 8 mm.

Przed pierwszym rozruchem systemu rgczkg ograniczenia prgdu

ustawi¢ na minimalne znaczenie.



Jesli system grzewczy jest w petni przygotowany do pracy, wigcz
automatyczny wigcznik podtgczeniem zasilania do kontrolera KROS. Przy
obecnosci zasilania elektrycznego, system zacznie prace wedtug ustawien
producenta:

> Na wyswietlaczu przez 3 sekundy spowoduje wyswietlenie
aktualnej wartosci temperatury pierwszego uktadu (systemu).

» Po tym, pompa zostanie wtgczona — potwierdza swiecenia dioda
LED "Pompa".

» Na wyswietlaczu pojawi sie odliczanie 30 sekund opdznienia
wigczenia kotta, po ktorym kociot zostanie wilgczony
(potwierdzone przez poswiatg dioda LED "Ogrzewanie"), na
wyswietlaczu pojawi sie ponownie wyswietlic aktualng wartosc
temperatury pierwszego systemu.

Ponadto, system jest gotowy do zainstalowania przez uzytkownika
parametrow (patrz pkt. 5.3).

7. Konserwacja

Konserwacje kontrolera KROS nalezy przeprowadzi¢ przed sezonem
grzewczym, a po nim:

- Usun kurz z obudowy i kaloryfera.

- Sprawdz zamocowanie przewodow w ztgczach, upewnij sie, ze nie ma

uszkodzen izolacji przewodow potgczeniowych.



8. Rozwigzywanie probleméw nieprawidtowosci dziatania

I sposoby ich eliminacji

Gtowne potencjalne problemy i ich rozwigzania sg wymienione w

Tablice.
Biad, sytuacja
Kociot nie
dziata,
migajgce
napisy na
wyswietlaczu:
EO1
EO02, E09

EO03

EO4, E10

EOS

EO6

EO7, EO8

W trybie
"Ogrzewanie
kociot nie
grzeje, diody
LED faz nie
Swiecg sie

Powad
Brak czujnika
temperatury Dtl

Awaria czujnika
temperatury Dtl

Brak czujnika
temperatury Dt2

Awaria czujnika

temperatury Dt2

Pierwsza temperatura
systemu powyzej 80°C

Temperatura drugiego
systemu powyzej 60°C

Btad zegara czasu
rzeczywistego

Wewnetrzne
przegrzanie KROS

Srodek zaradczy

Podtaczy¢ czujnik / sprawdzi¢
podtgczony czujnik pod katem
uszkodzen

Podtaczy¢ czujnik / sprawdzi¢
poditgczony czujnik pod kgtem
uszkodzen

Podtaczy¢ czujnik / sprawdzi¢
podtgczony czujnik pod katem
uszkodzen

Prosze zapozna¢ sie z paragrafem
5.3.3 na stronie 8 / Sprawdzic¢
podtgczony czujnik pod kgtem
oznak uszkodzenia

Prosze wyregulowac¢ dziatanie
pompy i catego drugiego
urzadzenia. (prosze obnizy¢
temperature / wybra¢ wtasciwg
lokalizacje czujnika temperatury).
Dziatanie zostanie wznowione
automatycznie po schiodzeniu
Zmniejszy¢ gorny prog temperatury
drugiego systemu / wybrac
wiasciwg lokalizacje czujnika
temperatury). Dziatanie jest
wznawiane automatycznie po
schtodzeniu

1. Prosze wymieni¢ baterie
CR2032 na ptytce mikrokontrolera.
2. Naprawa w centrum serwisowym
Gdy temperatura grzejnika spadnie
o 5 stopni, kotta wznowi prace. W
przypadku powtarzajgcego sie
przegrzania nalezy zapewni¢
swobodny dostep powietrza do
chtodnicy.
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W trybie
"Ogrzewanie"
kociot nie
grzeje, rozlega
sie brzeczyk
"Wypadek"
Kociotwytgc
zasiez
przerwami (5s),
wyswietlacz
pokazuje "c HI"
(prad - wysoki
poziom)

Prad kotta
elektrodowego
jest ponizej
wartosci z
namionowej
KROS nie
dziata
(wyswietlacz
nie swieci sie)
po podtgczeniu
zasilania

Zwarcie (zwarcie) w
obwodzie kotta

1.Prad obwodu kotta
przekracza wartosc
graniczng z powodu
skokdw napiecia
sieciowego

2. Zwarcie w obwodzie
kotta

1. Niska przewodnos¢
elektryczna medium
przenoszgcego ciepto
2. Awaria kotta

Wewnetrzny
bezpiecznik
przepalony z powodu
zwarcia w obwodach

pompy

Prosze wylgczyc¢ i wtgczyc
zasilanie KROS. Jesli brzeczyk
zabrzmi ponownie, prosze
wytgczy¢ zasilanie, sprawdzic
kabel kotta / oddac kociot do
naprawy

1. Wylgczenie nastgpi po
normalizacji napiecia sieciowego
lub zmniejszeniu mocy kotta

2. Wymiana kabla lub naprawa
kotta

Wyregulowac lub wymieni¢ nosnik
cieptfa (patrz instrukcja obstugi
kotta) Naprawa kotta
(czyszczenie/wymiana elektrod)

Wymieni¢ bezpiecznik (prosze
wezwacé serwisanta). Sprawdzic
przewody i pompe pod kagtem
zwaré



